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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

* Ez a kézikdnyv a készlilék szerves részét képezi, és a Gyarto azért készitette, hogy a késziilék élettartama soran
biztositsa a szlikséges informacidkat a készllék hasznalatara jogosult személyek szamara.

* Ez a kézikdnyv a készlilék szerves részét képezi, és a Gyarto azért készitette, hogy a késziilék élettartama soran
biztositsa a szlikséges informacidkat a készllék hasznalatara jogosult személyek szamara.

* Az informaciok eredetiek, azokat a gyartd kézolte.

¢ Olvassa el figyelmesen a jelen kézikdnyvben talalhatd utasitasokat, hogy elkerilje a személyek egészségét és biztonsagat
érint6 szlikségtelen kockazatokat, valamint a gazdasagi karokat.

e Agyors hozzaférés érdekében tartsa a kézikonyvet biztonsagos, kdbnnyen hozzaférhetd helyen.

« Elsfordulhat, hogy az ebben a kézikényvben szereplé egyes informéaciok és abrak nem felelnek meg tékéletesen az On
birtokaban Iévé késziléknek; ez azonban nem befolyasolja a készlilék mikodéseét.

e Agyarto fenntartja az el6zetes értesités nélkil torténé mddositas jogat.

¢ Akézikdnyvben taladlhaté alabbi szimbdlumok a kiilondsen fontos informacidk kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikaciok
azonositasara szolgalnak.

Veszély - Vigyazat

Ez a szimbolum a kozvetlen veszélyt jelenté helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviil hagyasa esetén az
emberek egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

B

Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimboélum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen
az emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithaté legyen az eszk6z
védelme.

Fontos

Ez a szimboélum kiilondsen fontos miiszaki informaciokat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil
hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

Aképen lathaté névtabla kozvetlenil a késziilékre van felhelyezve.
Hivatkozasokat és a készilék biztonsagos Uzemeltetéséhez
sziikséges Osszes informaciét tartalmazza.

Barmilyen mlszaki kdvetelmény esetén forduljon a gyarté miszaki
szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos kereskedéhoz.

Miszaki segitségnyujtas esetén kérjuk, adja meg az azonosité
tablan feltlintetett adatokat, a hasznalat hozzavet6leges 6raszamat
és az észlelt hiba tipusat.

A. A gyarto neve
B. CE-megfelel6ségi cimke
C. Modell és verzié / sorozatszam / Gyartasi év.

D. Miszaki adatok: feszlltség, aramerésség, védettség, tomeg,
vagasi szélesség.

~

ADATTABLA

(C) Modell

(A)A gy:é)rté neve
(C) Valtozat |

(C) Gyartasi év

®

Mar) Jlactured by Xxxxxxxxxxxxxxxxxx, Xxx, xxxxxxxxxxxxx
XXX X00000000000000000000'8 (XX) -

'—mqq ir

Sorozatszam:

X

(D) MUszaki
specifikaciok

(C) Sorozat
szamcimke

(B) EK-medfeleléségi
jelolés

J

BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyarté gondosan mérlegelte a berendezéssel torténd érintkezésbdl eredd lehetséges veszélyeket és személyes kockazatokat.
E tajékoztatas célja tajékoztatni a felhasznaldkat arrol, hogy a kockazatok elkerlilése érdekében fokozott dvatossaggal kell

eljarniuk.

BIZTONSAGI ELOIRASOK

A TERMEK KESSEL VAN FELSZERELVE, ES NEM JATEK!

o Keérjik, olvassa el figyelmesen ezt a kézikonyvet, kilondsen a biztonsagi utasitasokat és a termék

hasznalata el6tt Ugyeljen arra, hogy teljes mértékben megértse azokat. A berendezést kizardlag a gyarté altal

meghatarozott célra hasznalja. Korultekintéen kovesse a kezelésre, karbantartasra és javitasra vonatkozé

utasitasokat.

* Arobot hasznalatakor gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkatertleten senki sem tartézkodik, kildndsen
gyermekek, idések, fogyatékkal él6ék és haziallatok. Ellenkez8 esetben programozza a robotot gy, hogy olyan
idépontban mikddjon, amikor senki sem tartdzkodik a terlleten. Tartsa szemmel a robotot, ha tudja, hogy
haziallatok, gyerekek vagy mas emberek tartézkodnak a tertileten. Ha a robot Gtvonalan egy személy vagy

allat talalhato, azonnal allitsa le a robotot.

¢ Az olyan, keritéssel nem hatarolt munkatertleteken, amelyeken nem lehet kdnnyen atmaszni, felligyelje az

eszkozt a mlvelet soran.

¢ Arobotflinyir6 munkaterilete koril figyelmeztet6 tablakat kell elhelyezni, ha azt kdzterileten hasznaljak. A
tablaknak a kdvetkezd szoveget kell tartalmazniuk: ,,Figyelem! Automatikus fiinyir6! Ne menjen a gép

kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!”

* Ez arobot nem alkalmas gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességekkel rendelkezd
személyek, illetve a termékkel ismerkedd, tapasztalatlan személyek altali hasznalatra, kivéve, ha a
biztonsagukért felelés személy felligyeli 8ket, vagy ha a késziilék hasznalatara vonatkozé utasitasokat kaptak.
A gyermekeket felligyelet alatt kell tartani annak érdekében, hogy ne jatsszanak a készulékkel.

* Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek hasznaljak, akik nem ismerik annak mikodését.

e Akarbantartasi és javitasi munkakat végzd szakembereknek teljes mértékben tisztaban kell lennilk a
készulék kulonleges jellemzdivel és biztonsagi elbirasaival. A robot hasznalata elétt olvassa el figyelmesen a

kezelési utmutatot, és gy6z6djon meg rola, hogy megértette az utasitasokat.

¢ Soha ne tavolitsa el, ne kertlje el és ne médositja a beszerelt biztonsagi berendezéseket. A gyartdé nem
vallal felel6sséget a nem eredeti alkatrészek hasznalataért. A jelen kdvetelmény be nem tartasa sulyosan

veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonsagat.

Felhasznaloi kézikonyv



» Ellenérizze, hogy nincsenek-e a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy mas olyan targyak, amelyek
karosithatjak a pengéket. A gyepen 1évd targyak szintén karosithatjak vagy megakadalyozhatjak a robot
megfelelé mikddését.

» Soha ne engedje, hogy emberek lljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge ellenérzéséhez vagy
mozgatasahoz, amig az mikddik. Mikoddés kdzben ne tegye a kezét és labat a robot alé

* Ne hasznalja a robotot, ha a locsolérendszer miikddik. Ebben az esetben programozza be a robotot és a
locsolérendszert ugy, hogy ne miikédjenek egyidejlileg. Ne mossa a robotot nagynyomasu vizsugarral, és ne
meritse vizbe részben vagy teljesen, mivel nem vizallo.

» Valassza le a tapellatast, és aktivalja a biztonsagi berendezést, mielétt barmilyen, a felhasznalé altal
elvégzendd beallitasi vagy karbantartasi miiveletet elvégezne. Hasznalja a gyarto altal ajanlott egyéni
védbeszkdzoket, els6sorban a vagopenge kezelésénél mindig viseljen védékesztyt.

» Akészilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek kizarélag felligyelet alatt végezhetik.
* Ne hasznalja a robotot, ha a vagopenge sérult. Cserélje ki a vagopengét.

* A készlléket ne hasznalja sérult kiils6 alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei megsérultek, cserélje
ki Oket.

* Ne hasznalja a robotot, ha a transzformator tapkabele sérilt. A sérilt kabel fesziltség alatt all6 részekkel
valo érintkezéshez vezethet. A kockazatok elkertlése érdekében a tapkabel javitdsat a gyartora, a gyartoé
szervizszolgalatara vagy hasonlo képesitéssel rendelkez6 személyre kell bizni.

+ Ha a tapkabel hasznalat soran megséril, nyomja meg a ,STOP” gombot, és hlzza ki a halézati vezetéket az
elektromos aljzatbdl.

+ Szemrevételezéssel ellendrizze a robotot, hogy a penge, a rogzitécsavarok és a vagoészerkezet nem kopott
vagy sértult-e. Gy6z8djon meg rola, hogy minden anyat és csavart meghuzott, igy biztositva a robot j6
mikodési allapotat.

* Ha a robot hasznalat kozben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a ,STOP” gombot, és huzza ki a
halozati vezetéket az elektromos aljzatbdl.

» Soha ne hasznalja és toltse fel a robotot robbanasveszélyes és/vagy gyulékony kérnyezetben.

» Csak a gyart¢ altal biztositott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfelelé hasznalat
aramutést, tulmelegedést vagy maré folyadékok akkumulatorbdl torténd szivargasat okozhatja. Ha folyadék
szivarog, mossa le az akkumulatort vizzel/semlegesitével; szembe jutas esetén forduljon orvoshoz.
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BIZTONSAGI JELZESEK

—_—

1

—
—

Agép hasznalata el6tt olvassa el
alaposan a hasznalati utasjtast,
hogy megértse azok jelentését.

/A

Ne érintse meg a forgd pengét,
és ne helyezze kezeit vaPy
labait a mikodd gép ala.
Miel6tt a géphez nydlna, varja
meg, hogy a Penge és a forgo
alkatrészek teljesen lealljanak.

=ie

I(—)

Tartson biztonsagos tavolsagot
a géptél uzem kdzben.

A robot mikodése kozben

gy6z6djon megt; arrol, hogK
a munkateruleten nincsene
emberek (kuléndsen

?yermekek, idések vagi(y
ogyatékkal élok) és haziallatok.
A gép mikodese soran tartsa
a gyermekeket, haziallatokat
és mas személyeket
biztonsagos  tavolsagban, Az
ilyen = kockazat megel6zése
érdekében javasoljuk, hogy a
robot flnyirasi tevékenységét
megfelel6 id6pontokra tervezze.

Ne utazzon a gépen.

A gépen tértén6 munkavégzés
vagy. a gép megemelése elbtt
mikodtesse  a biztonsagi
berendezéseket.

Figyelmeztetés! Tisztitas vagy
mosas céljabol ne permetezzen
vizet a gépre.

A robot milkodése kodzben

gy6z6djon r_ne? arrol, hogK
a munkateruleten nincsene
emberek (ktlondsen

?yermgkek, _id6sek va%(y
ogyatékkal é6k) és haziallatokK.
A gép mikodése soran tartsa
a gyermekeket, haziallatokat
és ~mas  szemelyeket
biztonsagos | tavolsagban. Az
ilyen kockazat megel6zése
érdekében javasoljuk, hogy a
robot flnyirasi tevékenységét
megfelel® id6pontokra tervezze.

A robotot csak a ,Milszaki
informaciok” fejezet ,Miszaki
adatok” részében megadott
tapegységekkel hasznalja.
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LEIRAS

Megnevezés

Modell

AUTOMATIKUS TOLTOALLOMAS-

KESZLET Igen
Maximalisan ajanlott kaszalhato felulet
Munkak itas (-20%(*)) 2 (ft?) 1000
unkakapacitas (- m
P ° (10 763)

Jellemzdék

Meéretek (Sz x Ma x Mé): mm 453x296x220
Robot sulya (akkumulatorral) kg 7,5
Vagasi magassag (Min-Max) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
A penge atméréje mm (") 180 (7,08 )
Vagopenge sebessége Ford/Perc 4200
Alapsebesség Méter / perc 28 (91,8")

Legnagyobb ajanlott kezelhetd lejtés

%

45% megengedett, a gyepviszonyok és a telepitett tartozékok alapjan

35%-0s maximalisan kezelhet6 és ajanlott a nyirt gyep allapotaban.

20% a kuls6 él vagy a vezeték kdzelében.

Uzemi kérnyezeti hémérséklet

Max °C

ROBOT:

-10°(14 F.) (Min) +50° (122
F.) (Max)

AKKUMULATORTOLTO
-10°(14 F.) (Min) +40° (104
F.) (Max)
TOLTOALLOMAS:
-10°(14 F.) (Min) +45°(113
F.) (Max)

Mért hangteljesitményszint

dB(A)

59

Vizvédelmi osztaly

ROBOT: IPx5
AKKUMULATOR-
TOLTO: IPx4
TOLTO-
ALLOMAS: IPx4

Elektromos jellemzék

Tapegység (litiumos
akkumulatorokhoz)

SOY-2940230

Bemenet: 100-240 V~; 1,8 A; 50/60Hz; 1. osztély Kimenet: 29,4 V; =; 2,3 A

- Alternativ kod -

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Bemenet: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; 2. osztaly Kimenet: 29,4 V; 2,0 A

Az akkumulator tipusa és az akkumulatorok toltése

Ujratdlthets litium-ion akkumulator
(névleges feszlltség)

25,9V - 5,0 Ah

Atlagos toltési id6

606:pp

2:00

Atlagos kaszalasi idStartam egy teljes
toltési ciklust kovetden (*)

60:pp

04:00

(*) AfQ, a gyep allapotatdl és a nyirasi terulet 6sszetettseégétdl fugg.
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FREKVENCIA

Adokészulék a robot meghajtasahoz

Mikdodeési frekvenciasav (Hz) 500 - 60 000 maximalis radiofrekvencias

teljesitmény (dBm) <10

Bluetooth

Mikodési frekvenciasav (MHz) 2402 - 2480 maximalis radiéfrekvencias

teljesitmény (dBm) <14

GSM

Kezelt terlletek, az els6dleges zénaval

Mikdodési frekvenciasav (MHz) 850/900/1800/1900 maximalis

radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) <33

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

alapjan szamitva)

egyutt ! 4 4

Es6érzékel6 Standard

Eco méd - Onprogramozas Standard

(szabadalmazott)

Csatlakozémodul (GPS, GPRS) Opcionalis

A toltéallomashoz valé visszatérés maédja - V-Meter’- follow wire” »V-Meter'- ,
Lfollow wire

A vezeték maximalishossza

(hozzavetbleges, szabalyos kerilet m (") 600 (1968”) 600 (1968”)

(*) AfQ, a gyep allapotatol és a nyirasi terulet 6sszetettségétdl fugg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A késziilék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek,
hogy a kertekben és a hazak gyepén a nap barmely szakaban
autc|>|mr?tikusan nyirja a fuvet. Kicsi, kompakt, csendes és kdnnyen
szallithato.

Mikodés kozben a robot a burkolattal és/vagy akadalyokkal
(kerités, fal stb.) hatarolt terlletet kaszalja.

Amikor a robot azt észleli, hogy nincs f{i, vagy akadalyba (itkozik,
véletlenszerlien megvaltoztatja az Utvonalat, és Uj iranyban kezdi
Ujra a kaszalast.

A robot a véletlenszeri mikddési elvének megfeleléen
agtorr;atikusan nyirja a gyep teljes korulhatarolt tertiletét (lasd az
abrat).

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb fi
jelenlétét a kert egy részén, és automatikusan aktivalni a spiralis
mozgast a tokéletes befejezés érdekében, ha szliikségesnek itéli.

Az, hogy a robot mekkora gyepfellletet képes nyirni, szamos
tényez6tdl fugg, példaul:

® arobot modellje és a beszerelt akkumulatorok tipusa;

® aterllet jellemz6i (szabalytalan kerilet, egyenetlen felliletek,
tagolt tertiletek stb.);

® agyep jellemzdi (fi tipusa és magassaga, nedvességtartalom
stb.);

® a penge allapota (élesség, maradvanyok és lerakodasok
nélkdl stb.);

s

A&
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FO ALKATRESZEK

MODELL LX2ZR

Valtozat A

1 | Robot

2 | Billentylparancsok

3 | Es6érzékeld

4 | Akkumulator

5 | Markolat

6 | Vagoépenge

7 | Tapegység

8 | Hasznalati utmutato

9 | Kulcs a vagasi magassag beallitasahoz

R I e i = e = e

KESZLET 10 11 12 13 14

Fontos

Egyes modellkonfiguraciékban az automatikus tolt6allomas-készlet opcidként megvasarolhato.

AUTOMATIKUS TOLTOALLOMAS-KESZLET

10 | Vezetéktekercs 50 m

11 | Csapok 40

12 | Téltéallomas ol

13 | Adé v

14 | Csatlakozas a drothoz Opcionalis

Felhasznaloi kézikonyv 8



TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezéseket megfelelden csomagolva szallitjak. Kicsomagolaskor évatosan vegye ki az alkatrészeket és
ellenérizze azok épségét.

Veszély - Figyelmeztetés

A miianyag csomagolast és a miianyag taroléedényeket tartsa tavol csecsemoktol és gyermekektol:
fulladasveszély!

_

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra.

TERVEZES ES A RENDSZER TELEPITESE

A robotot nem nehéz telepiteni, de némi elézetes tervezést igényel, hogy meghatarozzuk a tapegység telepitésének legjobb
helyét.

A tapegységet konnyen hozzaférheté helyen helyezze el.

- Atapegységet j6l szell6z6, a kdzvetlen napfénytdl és az
id6jaras viszontagsagaitdl védett helyen kell elhelyezni.

- Atapegység nem érintkezhet kdzvetlenul a talajjal vagy
nedves kérnyezettel.

Tapegység

A Veszély - Figyelmeztetés
Min. magassag

160 cm
/63 “

QYIS

adoegység

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova
gyermekek nem férhetnek hozza.

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy csatlakozénak kell lennie.
Gy6z6djon meg arrél, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak.
A biztonsagos miikodés érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a tapegységhez csatlakoztatott
elektromos rendszer jol miikodé foldelési rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi
aramerosségli hibaaram-késziilékkel (RCD) kell védeni.

Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek férjenek hozza a tapegységhez.

9 Felhasznaloi kézikonyv



A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

A nyirando fiifeliilet el6készitése

1. Gy6z8djon megroéla, hogy a nyirandd gyep egyenletes, és nem tartalmaz lyukakat, koveket vagy egyéb akadalyokat. Ellenkez6
esetben készitse el a gyepet az esetleges lyukak betdmésével és az akadalyok eltavolitasaval. Ha egyes akadalyok nem
tavolithatok el, akkor az érintett tertileteket megfeleléen meg kell hatarozni és védeni kell.

2. Ellenérizze, hogy a gyep minden terllete ne Iépje tul a megengedett lejtéseket (lasd ,Miszaki adatok”).

Az érzékel6k, amelyek felismerik a flves felllet jelenlétét, lehetévé teszik a robot szamara, hogy szabadon mozogjon a gyepen
belll. A gyepet megfeleléen ellendrizni kell és be kell allitani, hogy a robotnak elegendé hely alljon rendelkezésére ahhoz, hogy
felismerje, ha nincs f. A robot helyes és biztonsagos hasznalata érdekében gondosan kdvesse az alabbi pontokat.

( N

OK

>

>

‘FALI SZEGELY KIS IVEK UTBURKOLAT
magasabb, mint 9 cm/ 3,5” Szélesebb, mint 25 cm /9,8”

. J

A robot munkatertilet-hatarainak helyes meghatarozasara hasznalhaté hatarok/védelmek tipusai

A jarda e N
A robotnak legalabb 25 cm szabad sik fellletre van sziiksége a
biztonsagos megallashoz és iranyvaltashoz.

>25cm (13.8")

Fali - N
A munkaterilet hatarat 9 cm-nél nagyobb magassagban kijeldl6

keritésfal. (3,54”). Ha a falak rovidebbek, védje a teriletet

boltivekkel vagy megfelel6 burkolattal.

Minimalis magassag
9cm. (3,50 ")

Felhasznaloi kézikonyv 10



Szegély

A munkateriletet sévénnyel is hatékonyan el lehet hatarolni.

Nyilasok

A munkateruletet nem hatarolhatjak arkok vagy godrok, és
ilyenek nem lehetnek a kaszalando fives terileten bellil sem.
A robot inditasa elétt ellendrizze, hogy a gyepen nincsenek-e
olyan targyak, példaul jatékok, apré kovek, agak vagy a
talajbdl kiallo locsolofejek, amelyek akadalyozhatjak a helyes
mikodést vagy kart okozhatnak a pengében.

Akadalyok és védelmek

Az abrak példat mutatnak a megfeleld munkatertilet belsd és periférias elemeire. Ha olyan elemek vannak jelen, mint példaul
fak gyokerei vagy szabadon 1év6 vezetékek, akkor a robot meghibasodasanak megelézése érdekében a teriletet burkolattal,
falakkal vagy akadalyokkal kell kortlhatarolni. Azokat az elemeket (fak, oszlopok stb., Iasd az akadalyok abrajat), amelyek nem
akadalyozzak a robot normal miikodését, nem kell korilhatarolni.

11 Felhasznaloi kézikonyv



EMELKEDO

Semmilyen koérilmények kdzott ne hagyjon a munkaterileten
belll olyan terileteket, amelyeket akadalyokkal hataroltak el,
mivel ezek megakadalyozzak a robot megfelel6 mikodését

(gyokerek, kiilsé csévek, munkaeszkdzok stb.)

Finom kavics

0 Veszély - Vigyazat

A gyepen lévo levelek miatt el6fordulhat, hogy
a robot nem ismeri fel a fiivet. A teriilet védelme
lehatarolassal

Eles sarkok

! Veszély - Vigyazat

A gyep azon részein, amelyek az abran lathaté
maodon sziik helyeken végzédnek, a robot nem
tud kdnnyen mozogni, ezért a gyepnek ezt

a részét ki kell zarni, mert a robot kilépne a
hatarokbol.

Felhasznaloi kézikonyv
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LEJTES

Ellenérizze, hogy a gyep egyetlen teriilete se haladja meg a megengedett lejtéseket (lasd ,Mlszaki adatok”).

A meredekebb lejtésii vagy a robot megfelel6 mikddésével 6sszeegyeztethetetlen (lasd a kdvetkez6 pontokat) tertiletek nem
nyirhatok. A meredekebb lejtket el kell hatarolni.

A robot érzékeléi nagyobb lejtéket is érzékelnek, mint amekkorat a robot kezelni tud. Az irany megfordul, hogy
megakadalyozza a robot felborulasat vagy meghibasodasat. Ezen tilmenden, tovabbi védelemként sziikséges
a kezelhetetlen lejtésii teriiletek lehatarolasa. Ellendrizze a robotot, amikor el6sz6r haszndlja a lejtén, amely a
specifikacidok hataran van.

EMELKEDO LEJTO

: : -

+ 015%

Nagyobb, mint 1 m / 39,3”
0 és -45% kozott, inkluzive

771"

(17,71 ")

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

A robot akar 45%-os lejtésli magassagkulonbségeket is képes lekiizdeni, feltéve, hogy azok egy méternél nagyobb tavolsagon keresztiil
fokozatosan lejtik lefelé.

MEREDEK LEJTOK

A robot biztonsagi rendszere a lejté hirtelen (25%-nal nagyobb) anomaliaként értelmezi, ezért megforditja az iranyt, és a robotot biztonsagba
helyezi, hogy folytassa a flinyirast. A talajbol fokozatosan kiemelked6 fatdrzsek vagy a viragcsikok hatarat jelzé, a flives feluletre finoman
leereszkedd kovek szintén lejtévaltasként értelmezhetdk.

_

Ellenérizze a robotot, amikor el6szor hasznalja olyan lejton, amely a specifikaciok hataran van.

EMELKEDS _. _ eeeee— LEJTG
( 1

0 és +25% kozott, inkluzive

0 és +25% kozott, inkluzive

+25% 25 cm

T (9,84
100 cm (39,3 )

-2 % 25¢cm

9,84 ")
100 cm (39,3 )

A robot akar 25%-o0s meredekségii magassagkulonbségeket is képes lekiizdeni, ha azok hirtelen esésiiek
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O Fontos

A megadottnal nagyobb lejtésii teriiletek nem nyirhaték a robottal.

LEHETSEGES ELEMEK A MUNKATERULETEN ES RELATIV BIZTONSAGI TAVOLSAGOK.

A MEDENCE HELYES ELOKESZITESE
e : -

nem fiives terllet
szélessége 100 cm / 39,

Minimalis jardaszélesség

70 cm /27,5 \

=t \

védbivek

A fenti dbra egy olyan munkatertiletet dbrazol, amelyet a robot megfelelé miikddéséhez megfeleléen hataroltak le.

A MEDENCE HELYTELEN ELOKESZITESE

g -
, a a . . nem talalhaté nem fiives talaj
Jarda szélessége kisebb mint >
iy \ /

talaj szélessége kisebb min
100 cm / 39,37”

Afenti dbra egy olyan munkateruletet mutat, ahol a robot mikddési terlleteit nem hataroltak le megfelel6en, és igy
megakadalyoztak a robot megfelelé mikddéseét.

Felhasznaloi kézikonyv 14



3 3 3

BEALLITASOK

BEALLITASI JAVASLATOK

A felhasznalénak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen
olyan beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben
kifejezetten nem jelzett specialis beallitasokat csak a gyarto altal felhatalmazott szervizk6zpont munkatarsai

végezhetik el.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

A penge vagasi magassaganak beallitasa el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (lasd ,Robot biztonsagi

ledllitasa”).

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

1. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye tonkre a e
fedelet.

2. Forditsa el a konzolt (E) az 6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyba a
mellékelt kulccsal.

3. Emelje fel vagy engedje le a vagoegységet (D) a kivant vagasi magassag
beallitasahoz. Az erték a mellekelt kulcson talalhato skala segitségével
mérhetd.

Ne hasznalja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1 cm-

nél (0,40”’) magasabban van, mint a vagépenge. A vagasi
magassagot fokozatosan csokkentse. Javasoljuk, hogy 1-2
naponta legalabb 1 cm-rel (0,40”) csokkentse a magassagot,
amig el nem éri az idealis magassagot.

4. A beallitas elvégzése utan forditsa el a konzolt (E) az 6ramutatéd
jarasaval ellentétes iranyba. %

5. Forditsa vissza a robotot m(ikddési helyzetbe.

Felhasznaloi kézikonyv



AUTOMATIKUS TOLTOALLOMAS-KESZLET NELKULI HASZNALAT ES UZEMELTETES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

D
Fontos

- Ha el6szor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg réla,
hogy teljesen megértette azt, kiilondsen a biztonsagi ajanlasokat.

- Arobotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii célra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen
berendezést annak érdekében, hogy egyéb miikédési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja a robotot annak periférias egységeit rossz idéjarasi koriilmények kozott, kiilonésen
villAmcsapas veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

|

OFF

|

AUTO

(

>
@S
E =

BATTERY

p=: ]
=
m
A
3

)
START

PRAUSE
—

]

HOME

(

STOP.

Nyomja meg a robotflinyiré biztonsagos leallitasahoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot
karbantartasahoz hasznalja.

Nyomja meg a robot be- és kikapcsolashoz.

A programozott inditds engedélyezéséhez vagy
letiltasahoz (az alkalmazasbal beallithato).

Hamegnyomja, azinditas agomb minden 3 masodpercen
keresztul torténd nyomva tartasaval 1 éraval késleltetve
lesz (a robot minden beallitott késleltetési 6ra utan
hangot ad ki).

Ki: a programozott inditas letiltva

Folyamatosan vilagit: a programozott inditasi funkcié
engedélyezve van. Villogas: a villogasok szama jelzi,
hogy hany o6ras késleltetés lett beallitva.

Akkumulator toltéttségi szintje.

A programozott inditds engedélyezéséhez vagy
letiltasahoz (az alkalmazasbol beallithatd).

Ha megnyomja, az inditds a gomb minden 3 masodpercen keresztul térténé nyomva tartasaval 1 oraval késleltetve
lesz (a robot minden beallitott késleltetési éra utan hangot ad ki).

Automatikus tolt6allomas-készlet hianyaban nem hasznalhaté.
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A LED-KOMBINACIOK JELENTESE

ROBOT UZEMBEN

A. AKKUMULATOR: e robot be van kapcsolva/izemel

Q Alacsony akkumulatortoltéttség

Lassu villogas: készenléti izemmad. a beallitott/
késleltetett ciklus inditasara var.

C. RIASZTAS: A: ,HIBAELHARITAS” fejezetben talal

A ROBOT TOLTESE

A. AKKUMULATOR: ‘. Téltés befejezve.

részletes magyarazatot a probléma
megoldasara.

@ Toltes. - -

INDITAS

4. Helyezze a robotot a téltéallomasra.

7.
8.
9.

. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a nyirandd gyepfelilet olyan

magasan van-e, hogy a robot megfelel6 mikoédéséhez
megfeleld legyen (lasd a miszaki leirast).

Allitsa be a kivant vagasi magassagot (lasd vagasi magassag
beadllitasa). =

Ellenérizze, hogy a munkaterilet helyesen van-e w
korilhatarolva, és hogy nincsenek-e arobot helyes miikodését
akadalyozé tényezdk ,A munkatertletek el6készitése és
hatarainak meghatarozasa” és a kovetkezd szakaszokban

leirtak szerint.

Tapegység

Min. magassag
160 cm
/63"

A csatlakoztatas utdn a robot automatikusan bekapcsol,
és kijelzi az akkumulator toltottségi szintjét (lasd ,a led-
kombinacio jelentése”).

A toltés végén valassza le a robotot, és nyomja meg az ,ON/OFF” gombot. Elsé hasznalat soran legalabb 4 6ran keresztil
téltse az akkumulatorokat.

Helyezze a robotot a fiives fellileten bellilre, olyan teriletre, ahol a fli legalabb 1 méterre (40,00 “) van minden akadalytol.
Nyomja meg a ,OFF/ON” gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.
Nyomja meg a ,START/PAUSE” gombot a robot inditasahoz.

Ha a robot a ,Robot megallasa” cimii fejezetben felsorolt okok miatt allt meg, helyezze vissza a robotot a téltéallomas teriletére.

A jobb vagasminéség érdekében ne inditsa el a robotot esés idében. A legjobb eredmények nap kdzepén
érhetok el.
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INDITAS AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth-eszkdzzel rendelkezik, amely lehetévé teszi, hogy okostelefonon keresztil programozzak és
iranyitsak.

Toltse le az alkalmazast okostelefonjara vagy tablagédpére a Google Play vagy az Apple Store aruhazbdl. Inditsa el az
alkalmazast, és kdvesse a varazslét a robot és a készulék parositasahoz.

A gyari PIN-kod ,,0000” A robot biztonsagossa tétele érdekében a leheté leghamarabb valtoztassa meg a PIN-kédot.
Az alkalmazas a kovetkezbket teszi lehetbvé:

¢ a robot elinditasa és leallitasa;

* az ,AUTO” funkcidgomb konfiguracidjanak beallitdsa a munkaidé programozasahoz;
¢ a robot vezetése a kaszalasi ciklus soran;

* az érzékel6k allapotanak modositasa;

* az allapot, a riasztasok és az esetleges hibak megjelenitése.

INDITAS UTEMEZETT/KESLELTETETT INDULASSAL

Sziikség esetén a robot egy meghatarozott id6pontban bekapcsolhato és elindithato.

Csak az els6 hasznalatnal sziikséges beallitani az ,AUTO” gombot az alkalmazason keresztul
* Nyomja meg az ,ON/OFF” gombot

* Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és adja meg az ,AUTO” gomb beallitasat.

« allitsa be a munkaidét és mentse a konfiguraciot.

* |épjen ki az alkalmazasbdl a robot billentylizeten keresztil térténé inditasahoz, vagy hasznalja az alkalmazast a programozott
inditashoz.

A robot billenty(izeten keresztil torténd inditasahoz nyomja meg az ,ON/OFF” gombot, ha a robot ki van kapcsolva. Varjon
néhany masodpercet, amig teljesen bekapcsol.

Nyomja meg roviden az ,AUTO” gombot a kapcsolddé konfiguracids készlet aktivalasahoz.

Az AUTO gombot nyomva tartva az inditas a gomb minden 3 masodpercen keresztil torténé nyomva tartasaval 1 éraval
késleltetve lesz (a robot minden beallitott késleltetési 6ra utan hangot ad ki).

A folyamatos z4ld fénnyel vilagité ,AUTO” LED jelzi, hogy a programozott inditds engedélyezve van. Akkor villog, ha a
késleltetett inditas aktiv; a villogasok szama megfelel a késleltetési érak beallitott szamanak.

Nyomja meg a ,START/PAUSE” gombot, ekkor a robot készenléti izemmaodba kerl, mielétt a beallitott id6ben elinditja a
munkaciklust.

Hiba esetén kapcsolja ki a robotot az ,,ON/OFF” gomb lenyomva tartasaval, és folytassa az inditasi
folyamatot.
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A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Hasznalat kdzben sziikségessé valhat a robot ledllitasa. Normal kérilmények kdzott a robot az ,OFF” gombbal allithato le.
Veszély esetén vagy barmilyen karbantartas elvégzésekor a robotot biztonsagos koriimények kézott meg kell allitani, hogy
megakadalyozza a penge véletlen elindulasat. Nyomja meg a ,STOP” gombot a robotflinyiré biztonsagos leallitasahoz. Huzza

ki a halézati dugoét a csatlakozobdl.

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és
javitasi munkak elvégzésekor (példaul: pengecsere,
tisztitasi miveletek stb.) sziikséges.

A kezdéshez jarjon el a jelzett modon:

- igazitsa a robotot a téltdallomasba;

- Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

- nyomja meg a START/PAUSE gombot a
munkaciklus elinditasahoz.

-

,STOP” GOMB (A)

~

ROBOT STOP

A robot az alabbi feltételek barmelyikének teljesiilése esetén leall:

* gyep lenyirva: az érzékeld azt érzékelte, hogy a gyepet mar lenyirtak, ezért nincs szikség tovabbi nyirasra. Toltse fel az

akkumulatorokat és inditsa Ujra a robotot egy vagy két nap mulva a fii névekedésétdl fiiggéen.

* nincs fi: a flérzékel6k hosszabb ideig nem érzeékelték a fii jelenlétét. A riasztasi LED kétszer felvillan.

* lemeriilt akkumulatorok: az akkumulatorok miikédési kapacitésa fel lett hasznalva.

Ha az ALERT LED vilagit, kapcsolddjon az alkalmazashoz a hiba részleteinek megtekintéséhez.

19
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TERVEZES ES AZ AUTOMATIKUS TOLTOALLOMAS-KESZLET TELEPITESE

A robotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést
igényel, hogy megtalalja a legjobb teriletet a téltéallomas, a
tdpegyseég és a vezettdroét elhelyezéséhez.

* A toltdallomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetbleg a
legnagyobb terlileten, ahonnan a gyep tobbi része kénnyen
elérhet6. Arra a terlletre, ahol a tolt6allomast telepitik, a
tovabbiakban ,elsédleges terlletként” hivatkozunk.

Veszély - Figyelmeztetés

A tapegységet olyan helyen helyezze el, Min. magassag
ahova gyermekek nem férhetnek hozza. 160 cm
Példaul 160 cm (63”). /63"

Veszély - Figyelmeztetés

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult
személyek férjenek hozza a tapegységhez.

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy csatlakozénak kell lennie. Gy6z6djon
meg arrél, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos
miikodés érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jol
miikodo foldelési rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerdésségi hibaaram-
késziilékkel (RCD) kell védeni.

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral
ellatott, jol szell6z6, a megfelel6 légaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

Tapegység

Y

* Arobotnak a munkaciklus végén kdnnyen meg kell talalnia a téltéallomast, amely egyben az uj munkaciklus kiindulépontja is
lesz, és ahonnan barmely mas munkaterilet (a tovabbiakban ,masodlagos tertilet”) elérhetd.

* Helyezze el a téltéallomast az alabbi szabalyok szerint:
- vizszintes talajra;
- tdmor és stabil talajon, j6 vizelvezetéssel;
- Lehetbleg a gyepszényeg legszélesebb részére;
- locsoléberendezés esetén ligyeljen arra, hogy a vizsugarak ne a iranyuljanak toltéallomas belsejébe;

- gy6z8djon meg arrol, hogy a toltéallomas bejarata az abran lathaté moédon van elhelyezve, hogy a robot az 6ramutaté
jarasaval megegyez6 iranyban a vezetddrotot kdvetve tudjon belépni;

- a toltéallomas el6tt 200 cm (78,74”) egyenes terlletnek kell lennie;

- az allomas kozelében 1évd, gyepet elvalaszté fémrudak vagy sinek zavarhatjak a jelet. Helyezze az allomast a kert
egy masik oldalara vagy a féemkorlattol biztonsagos tavolsagra. Tovabbi informaciokért forduljon a gyarté miszaki
szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos kereskedéhoz.

A toltéallomast stabilan rogziteni kell a talajhoz. A téltéallomas bejaratanal 1évé kis 1épcsé kialakulasanak megakadalyozasara
helyezzen el egy kis miflidarabot a bejaratnal, hogy ez ne fordulhasson el8. Alternativ megoldasként tavolitsa el a fiives
felllet egy részét, és telepitse a toltéallomast a flvel egytt.

* Atoltéallomas egy kabelen keresztll csatlakozik a tapegységhez, amelynek a vagasi terllet kulsé oldalan kell eltavolodnia a
toltéallomastol.
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* Atapegységet a kdvetkezd szabalyok szerint helyezze el:

- +jol szell6z6, 1égkori hatasoktol és kozvetlen napfénytél
védett helyen;

- lehetbleg otthonaban, garazsban vagy fészerben;

- kultéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad kdzvetlen
napfénynek és viznek kitenni. Ezért szell6ztetett dobozban
kell védeni. Ne helyezze el ugy, hogy kdzvetlen érintkezésbe
kertljon a talajjal vagy a nedves kérnyezetekkel;

- agyep kulsé oldalan helyezze el, ne pedig a gyep
belsejében;

- huzza ki a toltéallomastdl a tapegységhez vezetd felesleges
kabelt. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a kabelt.

e A vezeték bejové szakaszanak egyenesnek kell lennie,
és legalabb 200 cm-rel (78,74 in.) mer6legesen kell a
toltéallomasra allnia, a kimend szakasznak pedig el kell
tavolodnia a téltéallomastol; ez lehetévé teszi a robot helyes
visszalépését.

Ha a robotot olyan terlilet kdzelében telepitik, ahol egy masik
(azonos vagy mas gyartotdl szarmazo) robot talalhato, akkor a
robot adéjat és vevéjét a telepités soran ugy kell moédositani, hogy
a két robot frekvencidja ne zavarja egymast. Ebben a helyzetben
forduljon a legkdzelebbi ligyfélszolgalati kozponthoz.

21
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in. magassag160 cm

min. tavolsag
200 cm
/78,74"
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A toltdéallomas és a tapegység telepitése

f e " _——
Veszély - Figyelmeztetés

m Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a |
robotot a halézati aramrol.
A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahova
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63”).
Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
toltéallomashoz érkezo kabelt, tekerje fel 8-as
alakban a felesleges kabelt, ahogy az abran lathaté.

A telepitéshez hasznalt vezet6drot nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
tigyfélszolgalati kozponthoz.

jelenlegi tapegység

o]

védelem (L)

1. Helyezze a toltéallomast az elére meghatarozott teruletre.
2. Helyezze el a vezetédroétot (M) a toltéallomasban Iévé vezetd mentén. Vagja le a felesleges vezetédrotot a csatlakozok felett
kb. 5 cm-rel.

3. Csatlakoztassa az allomas bejové vezetékét az ado piros terminaljahoz (T). Csatlakoztassa az allomas kimené vezetékét a
fekete terminalhoz.

csatlakoztassa a piros

csatlakozohoz
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4.. Rogzitse a toltéallomast (N) a foldhoz a csapokkal (P). Sziikség
esetén rogzitse a toltéallomast csavarhorgonyokkal (Q).

5. Telepitse a tapegységet (A).

6. Csatlakoztassa a tdltéallomas (E) tapkabelét (N) a
tapegységhez.

7. Csatlakoztassa a tapegység dugojat (A) az elektromos
kimenethez;

8. Ha az addé LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkez6
esetben keresse meg a rendellenességet (lasd ,Hibaelharitasi
utmutato”).

9. Cserélje ki a védelmet (L).

vezetédrot
H. min. 160 cm |
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A munkaterilet hatarvonalainak kijelolése

Vizsgalja at a teljes gyepfellletet, és mérje fel, hogy sziikséges-e
azt kilon munkateriletekre osztani az alabbiakban ismertetett
szabalyok szerint. Avezetddrot felszerelése elétt ellendrizze a teljes
utvonalat, hogy megkoénnyitse ezt az eljarast. Az abra egy gyepet
mutat, a vezetddrot felszereléséhez szilkséges nyomvonallal.

A telepités soradn azonositsa a masodlagos terlleteket. A
masodlagos terllet a gyep egy része, amely az elsédleges
gyephez egy olyan atjaréval kapcsolddik, amelyet a robot normal
mozgasaval nehéz elérni. A terliletnek a megengedettnél nagyobb
emelkedések és esések nélkil elérhetének kell lennie. Az, hogy
egy Ovezetet ,masodlagos terlletként” kell-e meghatarozni, az
elsédleges terlilet méretétdl is fligg. Minél nagyobb az elsédleges
teriilet, annal nehezebb lesz elérni a sziik atjarokat. Altalanossagban
elmondhaté, hogy a 200 cm-nél (78,74 “) keskenyebb atjard
masodlagos terlletnek mindsil. A kezelt masodlagos teruletek
szama a modell jellemzéitdl fugg (lasd ,Miszaki adatok”).

A széltél széléig mért legkisebb megengedett tavolsag 150 cm
(59,05”). Ha az atjar6 oldalain targyak, nem fives terlletek vagy
vizmosasok talalhatok, akkor az azoktdl valé minimalis biztonsagi
tavolsagot is figyelembe kell venni. Ezért a t6lik valé minimalis
biztonsagi tavolsagot figyelembe véve a tavolsagnak dsszesen 200
cm-nek (78,74 ) kell lennie.

Ha ez a folyos6 nagyon hosszu, a széltél széléig mért szélességnek
tébb mint 150 cm-nek (59,05”) kell lennie

A programozas soran be kell allitani a terlletek méretét és az
elérésukhoz szikséges leggyorsabb iranyt (az 6ramutato jarasaval
megegyez6 vagy ellentétes irdnyban), valamint a masodlagos
teriilet eléréséhez szliikséges méternyi vezeték szamat.

Abban az esetben, ha a fent leirt minimalis kovetelmények nem
teljeslinek, és ezért lépcsbvel elvalasztott zéna, arobot jellemzdinél
nagyobb szintkilénbség vagy széltél szélig mért 150 cm (59,05”)
szélességnél kisebb atjaro (folyoso) van jelen, a gyepteriletet ,zart
terliletnek” kell tekinteni.
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FEM PADLOBURKOLAT, FEM CSATORNAFEDELEK, ZUHANYZOTER VAGY BARMILYEN ELEKTROMOS VEZETEK ESETEN A VEZETODROTOT
LEGALABB 100 cMm (39,37”) TAVOLSAGRA HELYEZZE EL AZ ILYEN AKADALYOKTOL, HOGY ELKERULJE A ROBOT MEGHIBASODASAT,
VALAMINT A HATAROLODROTON ES A VEZETODROTON KELETKEZ® ZAVAROKAT.

O Fontos

Az abran egy példa lathaté a munkateriileten beliili elemekre és a vezet6droét elvezetésekor betartandé
tavolsagokra. Tartson tavolsagot minden vasbdl vagy egyéb fémbdl késziilt elemtdl (aknak, elektromos
csatlakozasok stb.), hogy elkeriilje a vezet6drot jelével torténé interferenciat.

- o=

MASODLAGOS TERULET

min. 150 cm
(a drotot kdvetve)

min. 230 cm l min. 100 cm
150 cm (a drotot kdvetve)

6 Fontos

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalé
telepitését és megfelelé miikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81”) lejtés vagy csuszos
talaj esetén.

- o=

2y

I-{;'_ min. 100 cm

- min. 200 cm

i’m-ﬂmnﬁm .
s »t:i Bty

@
L
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Ha a munkatertileten belll vagy kivil medence, t6, szakadék, arok, 1épcs6 vagy koézut talalhatd, amelyet nem véd kénnyen
atjarhato kerités vagy fal, a vezetddrotot a peremtél legalabb 90 cm-re (35,43 hivelyk) kell felszerelni.

Ha a munkaterileten belll vannak olyan
Utésallé akadalyok, példaul fak, bokrok
vagy oszlopok, amelyeknek nincsenek
éles sarkai, nem szlkséges kijelolni
azokat. A robot észleli az akadalyt és
irdnyt valtoztat.
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A VEZETODROT TELEPITESE

A vezet6drot lehet foldbe asott vagy a foldre fektetett. Ha van drétfektet6
gépe, akkor a nagyobb védelem érdekében jobb, ha a drotot betemetik.

Ellenkezd esetben szerelje a vezetéket a foldre a mellékelt csapokkal az
alabbiakban leirtak szerint.

A vezetédrot fektetését a toltéallomas telepitési
helyétdl kezdje, és hagyjon ra néhany métert,
hogy a végsé fazisban a tapegységhez torténd
csatlakoztataskor méretre vaghato legyen.

drot

Hatarol6 drét
Véagja le a fiivet a leheté legalacsonyabbra filinyiréval vagy
bozétvagdval a teljes ut mentén, ahol a kabelt lefektetik. Ez

megkonnyiti a kabel foldbe torténd lefektetését, és csokkenti
annak kockazatat, hogy a robot megsértse a szigetelést.

1. Helyezze el a drotot az 6ramutatd jarasaval megegyezd
irdnyban a teljes utvonal mentén, és rogzitse a mellékelt
csapokkal, Ugyelve arra, hogy az egyes csapok kozott
legfeljebb 100 cm (39,37 hivelyk) tavolsag legyen. A drétnak
érintkeznie kell a talajjal, hogy a robot ne sériljon meg, miel6tt
a fi befedi.

- A drétot az 6ramutato jarasaval egyezd iranyba haladva
fektesse le

- Az ives szakaszokon ugy rogzitse a drotot, hogy ne
csavarodjon, hanem szépen gorbiljon (20 cm-es sugarral).

Elasott vezeték
1. Asson egyenletes barazdat a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787 - 1,181”).

2. Helyezze el a drotot az 6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyban, néhany centiméteres mélységben a palya mentén.
Ne assa be a vezetéket 5 cm-nél mélyebbre, hogy ne csdkkenjen a robot altal felvett jel minésége és intenzitasa.

3. A drdt lefektetése soran sziikség lehet arra, hogy a drétot néhany ponton a mellékelt csapokkal rogzitsik, hogy a
folddel valé lefedéskor a helyén maradjon.

4. Fedje be az 6sszes drétot folddel, és gy6z6djon meg rola, hogy a drét feszesen marad a féldben.
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A drét csatlakoztatasa s

Hasznaljon eredeti csatlakozot, ha a telepités befejezéséhez egy a e
masik drétra van szikség.
A drét mindkét végét helyezze be a kétésbe, tgyelve arra, hogy

a huzalok teljesen be legyenek helyezve, hogy a végek mindkét
oldalon lathatéak legyenek. Nyomja le teljesen a gombot a felsé e o
oldalon egy fogd segitségével.

R

- A biztonsagos elektromos csatlakozas
érdekében csak eredeti csatlakozékat
hasznaljon.

- Ne hasznaljon szigetel6szalagot vagy mas
tipusu, nem megfeleld szigetelést biztosité
kotéseket (fiilkék, csatlakozék stb.). Egy id6
utén a talajnedvesség oxidacioét okoz, és
megszakitja a hatarolodrétot.

AZ AKKUMULATOR TOLTESE AZ ELSO HASZNALAT SORAN

—

Helyezze a robotot a téltéallomasba. e ™

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. Atoltéallomas felismerésekor az akkumulator LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

4. Gy6z46djon meg rola, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
szlikség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

5. Atoltés végén a robot hasznalhatd, vagy beprogramozhaté az

elsé inditashoz (lasd ,,Programozasi mod”).

Elsé hasznalat soran legalabb 4 éran keresztiil
toltse az akkumulatorokat.

e ,PLAY/PAUSE” GOMB

,ON” GOMB
’
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HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

HUJ

- Ha el6szo6r hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikdnyvet, és gy6z6djon meg réla,
hogy teljesen megértette azt, kiilonésen a biztonsagi ajanlasokat.

- Arobotot csak a gyarto altal leirt rendeltetésszeri hasznalatra hasznalja, és ne manipulaljon
semmilyen berendezést annak érdekében, hogy egyéb miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja a robotot annak periférias egységeit rossz idéjarasi kérilmények kozott, kiilonésen
villamcsapas veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel8szerveinek elhelyezkedése lathato.
STOP.

Nyomja meg a robotfilinyird biztonsagos leallitasahoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot
karbantartasahoz hasznalja.

—— | Nyomja meg a robot be- és kikapcsolashoz.

Nyomjamegazautomatikus miikddés engedélyezéséhez
vagy letiltasahoz.

Automatikus Uzemmodban a robot a kdvetkezd
oldalakon leirt program szerint van programozva.

Off: Manualis lizemeltetés.

A kdvetkezd helyre rogzitve: Automatikus Gzemeltetés.

> =]
c [=

Akkumulator toltéttségi szintje.
BATTERY

=
2
m
Bl
3

Miikodési hibak. Lasd
,HIBAELHARITAS”

©

Robot a toltéallomason (AUTO LED kikapcsolva)

n

ﬂ Nyomja meg egy manualis munkaciklus inditasahoz. Ha az akkumulator megfeleléen fel van toltve, és az AUTO LED

AUsE | nem vilagit, a robot elindit egy munkaciklust. Amikor a munkaciklus befejezddik, visszatér a téltéallomasra.

)
e}

Robot a kertben

A robot mozgasa kdzben felfliggeszti a kaszalasi miveletet, és a robotot készenléti izemmaodba helyezi.
Ha a robot készenléti allapotban van, ez lehetévé teszi a nyiras folytatasat.

Visszatér a toltéallomasra, és az ,AUTO” LED allapotatdl fliggben folytatja az automatikus vagy kézi miveleteket.
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INDITAS A TOLTOALLOMAS-KESZLETTEL

A bedllitasi eljarast a robot els6 inditasakor, illetve hosszabb ideig tarté inaktiv allapot utan kell elvégezni.

*  Gy6z6djon meg arrdl, hogy a vagandé gyepfeliilet olyan magasan van-e, hogy a robot megfelel6 mikodéséhez megfelel
legyen (lasd a mlszaki leirast).

« Allitsa be a vagasi magassagot a kivant médon (lasd ,A vagasi magassag beallitasa”).

»  Gy6z6djon meg arrél, hogy a munkateriletet helyesen jelolték ki, és hogy a robot szabalyos miikodését nem akadalyozzak
»A munkaterilet hatarainak elékészitése és kijeldlése” cimi részben és a kdvetkez8 szakaszokban leirtak szerint.

*  Gy6zb6djon meg réla, hogy a kertben nincsenek nagy técsak a heves esézések miatt.

* Helyezze a robotot a téltéallomasba.

* Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

* Az akkumulator LED-je narancssargara valt, és néhany masodpercig folyamatosan vilagit, mivel felismeri a téltéallomast.

* Az automatikus toltéallomas-készlet elsd telepitése soran aktivalja a robot automatikus mikddését a varazslé segitségével
az alkalmazason keresztul.

* robot készen all a hasznalatra. Nyomja meg az ,AUTO” gombot az automatikus vagy manualis mikodés kivalasztasahoz.

A robot miikodtetése kézi uzemmodban ,,AUTO LED kikapcsolva” lizemmaédban

* Ha az akkumulator teljesen feltéltédott, nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus elinditasahoz. Amikor az
akkumulator kapacitasa kimertil, a robot visszatér a toltéallomasra.

 Ha a kertet még nem kaszalta le teljesen, varjon, amig az akkumulator teljesen feltdltédik, majd inditson el egy Uj
munkamenetet.

* Ajobb eredmény érdekében ajanlott a robotot legaldbb minden masnap hasznalni.

» Egyes robotfunkcidk alapértelmezett beallitasainak megvaltoztatasahoz egyszeriien toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; lasd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL” cim(i részt.

A robot miikodtetése automata iizemmodban ,,AUTO LED Bekapcsolva” lizemmaédban

* Az automata Uzemmoddnak kdszdnhetéen a robot a hét minden napjara be van programozva. A mobilalkalmazason keresztul
ellendrizheti a beallitott alapértelmezett idét.

* A munkaciklusok szamat a robot az akkumulator kapacitasa alapjan automatikusan kezeli. Automatikus tizemmodban a
robot kilép a téltéallomasrol, hogy elvégezze a munkaciklust, majd visszatér, hogy feltoltédjon, és ha szikséges, ismét
folytassa a munkat.

*  Amunkaidd és egyéb funkciok alapértelmezett beallitasainak modositasahoz egyszeriien toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; lasd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL” cim(i részt.
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A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

Olyan zart teriiletek kaszalasahoz, amelyeket a robot nem tud elérni a vezetédrétot kdvetve, a robotot ,zart teriilet” izemmaddban
kell elinditani. A ,MUNKATERULETEK ELOKESZITESE ES KIALAKITASA” cim(i fejezetben leirtak szerint ellendrizze, hogy a
munkatertlet megfelelé-e.

Veszély - Vigyazat

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), és a mellékelt fogantyu segitségével
vigye el. Ne fogja meg a robotot a testénél fogva, és mindig hasznalja a mellékelt fogantyut.

1. Helyezze a robotot a munkaterileten beliilre, legalabb 100 cm
(39,37 huvelyk) tavolsagra minden akadalytol.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. Kapcsolédjon a robothoz az okostelefonjan 1évé alkalmazas 83'3;0? S
segitségével, és valassza ki a gombot. §_ :

4. Valassza ki a ,zart tertlet” gombot.

5. Allitsa be a munkaciklus végének idépontjat, és valassza az gg]'s;cf.? -
,OK” lehet6séget.

A munkaciklus végén allitsa le a robotot biztonsagos kdrilmények

kozott (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”), és vigye vissza a

toltéallomas teriletére. \ Y,

Allitsa vissza a robot normal mukoédését az ,ELSO INDITAS”
fejezetben leirtak szerint.

HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth-eszkdzzel rendelkezik, amely lehetévé teszi az okostelefon segitségével torténd programozast és
iranyitast.

Téltse le az Android és iOS alkalmazast okostelefonjara a termék weboldalardl. Inditsa el az alkalmazast, és kdvesse a varazslot
a robot és a készulék parositasahoz.

A gyari PIN-kéd ,0000” A robot biztonsagossa tétele érdekében a lehetd leghamarabb valtoztassa meg a PIN-kodot.

Az alkalmazas a kdvetkezdket teszi lehetbve:

* Modositja az automatikus normal munkaidét.

» Beadllitja az es6érzékel6 mikddését.

« Bedllitja az indulési pontokat a masodlagos terulet optimalis kezelése érdekében.
*  Modositja a jelszot.

»  Elklldi a Start / Pause / Home parancsot.

*  Vezesse a robotot a vagas soran.

» Arobot allapotanak, riasztasainak és esetleges hibainak megjelenitése.

A FELHASZNALOI MENU BEALLITASA AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és a ,Setup” funkciéval lépjen be a robot programozasi menijébe.

Kbvesse a rendelkezésre allo programozasi funkcidkat osszefoglald bevezetést. Az egyes funkciok részleteit az aramlasi
diagramot kovet6 oldalakon talalja. A csillaggal (*) jelélt funkciok csak egyes modelleknél allnak rendelkezésre. Lasd a ,Miszaki
specifikaciok” tablazatot.
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MENUBEALLITASOK - PROGRAMOZASI UZEMMOD

Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és a ,SETTINGS” funkciéval lépjen be a robot programozasi menujébe.

Kbévesse a rendelkezésre all6 programozasi funkciokat 0sszefoglald bevezetést. Az egyes funkciok részleteit az aramlasi
diagramot kdvetd oldalakon talalja. A csillaggal (*) jeldlt funkcidk csak egyes modelleknél alinak rendelkezésre. Lasd a ,MUszaki

specifikaciok” tablazatot.

Datum és ido beallitasai

~‘."
IJ a
. °
age

Robot beallitasai

B—o

Profil beallitasai

Heti munkarend
(o o]

e Lo

M G Y S D\
e i e a o
r o n b m

Ajanlott munkaidé modell és kertméret szerint

Modell

m2 (ﬂZ)

Lehetdévé teszi a robot datumanak és idejének beallitasat. Ezek altalaban
automatikusan beallitodnak, amikor csatlakozik a robothoz.

Ez lehetévé teszi a robot munkajaval kapcsolatos 0sszes beallitas, példaul a
heti munkaciklus és a téltéallomasra valo visszatérés idépontjanak eléresét.

Akar 3 kilénb6zd munkaprofil is beallithatd, hogy megfelelien az egyedi
kaszalasi igényeknek, vagy hogy a kertet szabadon hagyja a robot.

Ez lehetévé teszi az egyes munkaciklusok (legfeljebb 4) idépontjanak, a
nyirando teruleteknek és a gyep szélének a megadasat.

Egyetlen nap beallitasai gyorsan atmasolhatok a hét sszes tdbbi napjara.

Csak nyomja meg és tartsa lenyomva az adott napra beallitott id6pontokat
(z6ld sav a bal oldali képen), és megjelenik egy képernyd, ahol kivalaszthatja a
hét tdbbi napjat, amelyekre ugyanezeket az idépontokat szeretné alkalmazni.

T1 T2 T3

LX2ZR

1000 (10 763)

09:00 20:00
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Toltési beallitasok

g Y

Esoérzékelo beallitasai

Arobot és a vezetbdrét kozotti tavolsag bedllitasa a visszatérés soran a
beallitott munkaterileteknek megfelel6en.

Be- vagy kikapcsolja az eséérzékel6t. Az allomasrol késleltetett inditast is

O beallithat, ha es6t észlel.

6o 6 &
6 &
o

Kert beallitasai

A robot elérheti és kezelheti az egyes munkateruletek beallitasait; a
rendelkezésre allo beallitasok a kovetkezok:

ﬁgw « Size: a munkaterilet hozzavet6leges mérete
» Distance: a robot altal a terilet eléréséhez megtett tavolsag.

» Direction: az 6ramutaté jarasaval megegyez6 vagy ellentétes irany az
adott terillet eléréséhez

» Distance from wire: A robot tavolsaga a vezet6drottél, amikor
megkodzeliti a masodlagos teriletet.

* Eco Mode: Ha aktivalva van, a robot csokkenti a munkaidét, ha azt
érzékeli, hogy a gyepet mar lenyirtak.
Telepitési beallitasok
Lehet6vé teszi a kovetkezd telepitési paraméterek modositasat:
«  Wire exit: a robot kilépési tavolsagat allitja be a vezetédréthoz képest.

é&} » Air Marker: megvaltoztatja a tavolsagot, amelyen a robot felismeri a
toltéallomas jelét.

» Docking Shift. a robot jobb kdzpontositasa érdekében a toltéallomasra
valo visszatéréskor beallitja a vezetddrot eltolasat.

Nyelvi opcidk

Lehetdvé teszi a robot nyelvének, a datumnak, az idépontnak és a tavolsag

FE formatumanak modositasat.

Biztonsag
Lehet6vé teszi a robot inditasi jelszavanak moédositasat. Ez a kombinacio
m akkor is hasznalatos, amikor egy Uj okostelefont parosit a robothoz.
]
Billentyiizar
Lehet6vé teszi a robot inditasi jelszavanak moédositasat. Ez a kombinacio
533 akkor is hasznalatos, amikor egy Uj okostelefont parosit a robothoz.
(0

Jelszé moédositasa
A zarolasi funkcio engedélyezésével nem lehet a billentylizet segitségével

f'\ parancsokat adni a robotnak; a robot inditasahoz vagy feltéltésre kildéséhez
kozvetlenil a telefonon lévé alkalmazasbdl kell a megfelel6 parancsot
[ | hasznalni.
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Hang beallitasai

Lehetévé teszi a robot hangjelzéseinek be- és kikapcsolasat.

Visszaallitas

0

Visszaallitja az 6sszes beallitast a gyari alapbeallitasokra.

A ,CONNECT MODUL” KONFIGURALASA

A robotban talalhaté Connect modul lehetévé teszi a GSM- és GPS-halézatokhoz valé csatlakozast a relativ antennan
keresztll, igy tavolrdl ellenérizheti a robot allapotat. Lehetbvé teszi tovabba, hogy bizonyos parancsokat adjon, vagy hogy a
térképen lassa a robot palyajat.

A kivalasztott robot modelljétdl és konfiguraciojatol fliggéen a Connect modul tartozékként vagy kilén megvasarolhato. Az
alabbiakban a Connect modul konfiguralasara és aktivalasara vonatkozo utasitdsokat talalja.

Connect modullal felszerelt robot

Toltse le az Android vagy iOS alkalmazast okostelefonjara a termék weboldalardl.
Miutan megnyitotta, adja hozza a robotot a ,+” gombra kattintva.
Az eszkdz parositasa utan szukség lehet a robotszoftver frissitésére.

A szoftver frissitése utan a rendszer automatikusan megkérdezi, hogy kivanja-e konfiguralni a Connect modult; folytassa
a konfiguralast.

Ha befejezte az eszkdz regisztralasat a Connect modulba megjelenik a Geofence konfiguracids képerny6; valassza ki a
kivant beallitasokat.

A Connect modul megfelel6en konfiguralva lett

Connect modul mint opcionalis tartozék

Toltse le az Android vagy iOS alkalmazast okostelefonjara a termék weboldalarol.

Miutdn megnyitotta, adja hozza a robotot a ,+” gombra kattintva.

Kattintson a robot képernyéjén felll talalhatd Settings menire

Valassza a ,Configure Connect Module” lehetéséget a robot regisztracios eljarasanak elinditasahoz az okostelefonjan.
A regisztracio végén megkérjuk, hogy konfiguralja a Geofence funkciot; valassza ki a kivant beallitasokat.

A Connect modul megfeleléen konfiguralva lett
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HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu ideig tartd inaktiv allapotat kvetéen és a kaszalasi szezon elétt el kell végezni egy sor miveletet, hogy az
Ujrafelhasznalaskor garantaltan megfeleléen mikadjon.

1. Téli tarolas elétt toltse fel teljesen az akkumulatort. Ot havonta legalabb egyszer téltse fel az akkumulatort.

2. Arutinkarbantartast hivatalos markakereskedével végeztesse. Ez elengedhetetlen a robot j6 allapotban tartdsdhoz. A
segitségnyujtasi szolgaltatas altalaban a kdvetkezd miveleteket foglalja magaban:

e arobot, a vagokés és az dsszes tObbi mozgd alkatrész teljes tisztitasa;

* a robot belsejének tisztitasa;

* a robot mikddésének ellenérzése;

* Ellenérizze és sziikség esetén cserélje ki az elhasznalddott alkatrészeket (példaul a vagépengét);
* az akkumulator kapacitasanak ellenérzése;

* szllkség esetén a kereskedd Uj szoftvert is feltdlthet.

Alaposan tisztitsa meg a robotot és a toltéallomast (Iasd ,A robot tisztitasa”).

Ellenbrizze az elhasznalddott vagy sérilt alkatrészeket, példaul a vagopengét és értékelje azok cseréjének
sziikségességét.

5. Arobotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C kozotti kornyezeti hdmérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok,
egyéb idegen targyak stb.) elél elzarva tarolja. A robotot 20 °C alatti hdmérsékleten tarolja, hogy csokkentse az
akkumulatorok automatikus lemerulését.

6. Huzza ki a halézati dugét (A) a csatlakozébol.

7. Havan, fedje le a toéltéallomast, hogy megakadalyozza az idegen anyagok (levelek, papir stb.) bejutasat, valamint dvja az
érintkezélemezeket.

Ujrainditas
Kdvesse az alabbi eljarasokat, mielétt a robotot hosszu ideig tarté inaktivitas utan ujrainditja:

1. Csatlakoztassa a terméket a tapfesziltségre.

N

Kapcsolja be uUjra a f6 aramellatast.

3. Toltse fel a robot akkumulatorat legalabb 4 6ran keresztul.

4. Afeltdltés befejezése utan hasznalja a robotot a megszokott modon.
Inditas a toltéallomas-készlettel (

Miel6tt a robotot hosszu ideig tartd inaktivitdas utan Ujrainditja,
jarjon el az alabbiak szerint:

1. csatlakoztassa a tapcsatlakozot (A) az elektromosa

csatlakozashoz.

csatlakoztassa Ujra a 6 aramellatast; )
Jelenlegi

igazitsa a robotot a toltéallomasba; tapegyseg (A)

4. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

5. Atoltéallomas felismerésekor az akkumulator LED-je L
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan Toltdallomas (C)
vilagit.

6. arobot most mar készen all a hasznalatra (lasd
,Programozasi mod”).
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AZ AKKUMULATOR TOLTESE HOSSZABB INAKTIVITAS UTAN

! Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és gyulékony
kornyezetben.

1.

Taplalja meg arammal a toltéallomast, és gy6z6djon meg
arrol, hogy a lemezek tisztak.

Igazitsa a robotot a téltéallomasba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

A téltdallomas felismerésekor az akkumulator LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

Gy6z6djén meg rola, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
sziikség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

A toltés végén (kb. 6 ora elteltével) nyomja meg az ,OFF”
gombot (C).

A robotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C kozotti
kornyezeti hémérsékleten, idegen elemek (gyermekek,
allatok, egyéb idegen targyak stb.) elél elzarva tarolja.

35

|, PLAY/PAUSE” GOMB (B)

,OFF” GOMB (C)
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ENERGIATAKAREKOSSAGI TIPPEK

Az alabbiakban néhany hasznos kezelési tanacsot talél a robot hasznalata soran:

- még a robot hasznalatardl sz6l6 megfeleld tajékoztatas utan is mindig jo 6tlet, hogy az els6 hasznalat soran szimulaljunk
néhany tesztmandvert a parancsok és a f6 funkciok azonositasa érdekében;

- ellenbrizze és rogzitse a f6 alkatrészek rogzitécsavarijait;
- gyakran nyirja a flvet, hogy elkerllje a fi tdlzott névekedését;

- ne hasznalja a robotot olyan fli nyirasara, amely a vagopengénél 1 cm-rel (0,40”) magasabban van. Magas fl esetén emelje
fel a vagokést, majd a kdvetkezé napokon fokozatosan engedije le;

- haagyephez automata 6nt6zérendszert hasznalnak, ugy programozza a robotot, hogy az az 6nt6zéberendezés bekapcsolasa
el6tt legalabb egy oraval visszatérjen a toltérendszerhez;

- arobot és a szérdfejek karosodasanak elkerlilése érdekében ellenérizze a talaj lejtését, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a
megengedett maximalis értékeket nem Iépi tul;

- ajanlott a robotot gy programozni, hogy ne dolgozzon tdbbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fi kiilénbdzd évszakok
szerinti eltérd névekedési Utemét is, hogy ne tegye ki felesleges romlasnak és az akkumulator-élettartam csdkkenésének;

- arobot hasznalatakor a biztonsagi kockazatok elkeriilése érdekében gy6z&djon meg arrél, hogy a munkaterileten
nincsenek emberek (kuléndsen gyermekek, idések vagy fogyatékkal €l6k) és haziallatok. A sérllés esélyének
minimalizalasa érdekében ugy programozza a robotot, hogy a nap megfeleld idészakaiban mikodjon.

A gyarté nem garantalja a robotflinyiré és mas tipusu vezeték nélkuli rendszerek, példaul taviranyitok, radiéadok, akusztikus
segédeszkozok, fold alatti elektromos keritések allatok szamara vagy hasonlok teljes kompatibilitasat.

RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

A karbantartas soran hasznalja a gyarté altal megadott egyéni védofelszerelést, kiilondsen a pengén
végzett munkak soran. Miel6tt barmilyen tipusu karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a
robot ki van kapcsolva (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

GYAKORISAG Alkatrész Karbantartas tipusa Referencia
Tisztitsa meg és ellendrizze . o
penge elgorbllt vagy nagyon | | 4sd A penge cseréje”
elhasznalddott, cserélje ki.

. Tisztitsa meg és tavolitsa el
Heti Akkumulator toltégombjai a rozsdat Lasd ,Robot tisztitasa”.
Tisztitsa meg és tavolitsa el
Csatlakozolemezek a rozsdat Lasd ,Robot tisztitasa”.
Tisztitsa meg és tavolitsa el
Esb6érzékeld a rozsdat Lasd ,Robot tisztitasa”.
Havi Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd ,Robot tisztitasa”.
Evente egyszer és a flinyirasi A robotot egy hivatalos Lasd ,Hosszan tarté
szezon végén Robot szervizkdzpontban inaktivitas és gjrainditas”
szervizeltesse.
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A ROBOT TISZTIiTASA

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”).

Veszély - Figyelmeztetés

A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

2. Tisztitsa meg a robot 0sszes kilsé feluletét meleg vizbe és enyhe tisztitdszerbe martott szivaccsal. Hasznalat el6tt jol
nyomija ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.

Veszély - Figyelmeztetés

A tul sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne hasznaljon olddszert vagy benzint, hogy ne karositsa a festett fellleteket és a miianyag alkatrészeket.

4. Ne mossa a robot belsd részeit, és ne hasznaljon nagynyomasu vizsugarat, hogy ne karositsa az
elektromos és elektronikus alkatrészeket.

Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne
meritse a robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. Ellendrizze a robot also részét (a vagokések és a kerekek
teriiletét), hasznaljon megfeleld kefét a lerakddasok és/vagy '
maradvanyok eltavolitasara, amelyek akadalyozhatjak a robot | |

megfelelé mikodéseét.

Tavolitsa el a fiivet és a leveleket a robot befogd tertileteirdl.

Tisztitsa meg az akkumulatortoltd gombjait (A), az
érintkez8lapokat (B), és tavolitsa el az elektromos
érintkezések miatt keletkezett lerakddasokat vagy
maradvanyokat szaraz ruhaval, sziikség esetén finom
csiszolopapirral.

toltdgombok (A)

8. Tisztitsa meg az es6érzékelét (C), és tavolitsa el a
szennyez®&déseket vagy rozsdat.

©

. Tisztitsa meg a toltéallomas belsejét, hogy eltavolitsa a
felgyllemlett maradvanyokat.
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HIBAELHARITAS

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az alabbi informaciok célja, hogy segitsenek a miikodés soran esetlegesen felmeriilé hibak és/vagy lizemzavarok azonositasaban
és kijavitasaban. Egyes hibak a felhasznald altal is javithatok, mig masok specialis miszaki ismereteket vagy kuldnleges

szakertelmet igényelnek, és ezért csak az adott beavatkozasi teriileten igazolt tapasztalattal rendelkezé szakképzett személyzet
javithatja azokat.

Ha a robot hibaallapotban van, és az ALERT lampa vilagit vagy villog, csatlakozzon a robothoz az okostelefonon Iévé alkalmazéas
segitségével, hogy megnézze, mi a probléma.

Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,,Robot biztonsagi leallitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges
ahhoz, hogy elkeriilje a kés véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma Ok Megoldas

Vagopenge seérilt o ) o ]
Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
csereje”)

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitdsa”). Sziintesse meg a penge

eltomodését
aN

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védokesztyiit.

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, miianyagdarabok stb.) van

eltomddve. Veszély - Figyelmeztetés

Rendellenes rezgések A robot

nagyon zajos

A robotot akadalyok (lehullott agak,
elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
inditottak el.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leéllitasa”).

Tavolitsa el az akadalyt, és inditsa Ujra a robotot
(lasd ,Inditas - Automatikus tzemmaod”).

Villanymotor hibaja

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a
legkozelebbi hivatalos szervizkdzpontban

A gyep tul magas.

Noévelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

Nyirja le el6zetesen a terlletet egy normal
finyirdval.

A robot nem megfelel6en
helyezkedik el a
téltéallomasban

A toltéallomas vezetddrotjanak va?y
a téltéallomas tapkabelének helytelen
elhelyezése

Ellenérizze a toltéallomas csatlakozasat (Iasd ,A
toltéallomas és a tapegység telepitése”)

A téltdallomas melletti talaj beomlasa

Helyezze a toltéallomast sima és stabil fellletre
(lasd ,A rendszer telepitésének megtervezése”).

A robot rossz idében dolgozik

Az 6ra rosszul volt beallitva

Allitsa vissza a robot éréég)t (lasd ,Programozasi
mé

A munkaid6 helytelendl lett beallitva

Allitsa vissza a munkaidét (lasd ,Programozasi
maod”)
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Probléma

lenyirva

A munkaterdlet nincs teljesen

(0]

Nincs elég munkaodra

Megoldas

A munkaidé meghosszabbitasa (lasd
.Programozasi mod”)

maradvanyokkal van eltdmé&dve.

A végopenge lerakddasokkal és/vagy

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon véddkesztydit.

A vagopenge tisztitasa

A vagopenge elhasznalddott

Cserélje ki a pengét eredeti alkatrészre (lasd
.Pengeék csereje”).

Munkaterilet a robot tér)YIeges
kapacitasahoz képest tul nagy

Allitsa be a munkateriiletet (Iasd ,Miiszaki
adatok”).

Az akkumulatorok hamarosan
lemertilnek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
alkatrészekkel (Iasd ,Az akkumulator cseréje”)

Az akkumulatorok nem toltédnek fel
teljesen

Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulatorok érintkezési pontjairdl (lasd a
,Robot tisztitasa”).

Nem teljesen nyirt
masodlagos terulet

Programozasi hiba

A masodlagos terllet helyes prqgramozésa (lasd
.Programozasi mod”)

ALERT

©

Lassan villogé narancssarga
fény

ALERT

Datum és id6 nincs beallitva

~ Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan
lévé alkalmazassegitségével a datum és az id6
frissitéséhez.

Vagopenge sérult

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”).

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsindrok, miianyagdarabok stb.) van
eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot

biztonsagi leallitasa”).
ﬁ Veszély - Vigyazat

ez elvagasanak elkerulése érdekében
hasznaljon védoékesztydit.

Szlintesse meg a penge eltdtmédését.

A gyep tul magas.

Noévelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

A robot elemelkedik a foldrél

Ellenérizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza semmilyen targy.

Tisztitsa meg és tavolitsa el a fmaradvanyokat a
test aldl, amelyek elzarhatjak az érzékeldket.

©

Narancssarga kett6s villanas

ALERT

NO GRASS hiba

Ellendrizze, hogy van-e elegendd fii a robot
megallasi teruletén. Vigye a robotot a gyep egy
masik teruletére.

©

Az OFF gomb megnyomasa utén a LED
gyorsan villog.

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan 1évé
alkalmazés segitségével a robot PIN-kddjanak
megadasahoz

Gyors narancssarga villogd
fény

ALERT

A vezet6drot nincs megfeleléen
csatlakoztatva (t6rott kabel, nincs
elektromos csatlakozas stb.)

_Ellentrizze az elektromos tapegység |

mikddését, a tapngseé; és a toltdallomas

helyes csatlakozasat (lasd ,A toltdallomas és a
tapegység telepitése”).

©

Folyamatos narancssarga

Visszafordithatatlan hiba.

fény

Kapcsolja ki és be a robotot.

Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a
legkdzelebbi hivatalos szervizkdzponthoz
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Ugyeljen ra, hogy a tapegység megfeleléen

Aled Nincs tapegység csatlakoztatva legyen az elektromos halézathoz
(c) nem
kapcsol be Cseréltesse ki a biztositékot a legkodzelebbi

Megszakitott biztositék hivatalos szervizben.

az atﬁ")zLED Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,,Robot
Megszakitott vezet6drot biztonsagi leallitasa”). Hlizza ki a halozati

(C) be van 9 9

kapesolva csatlakozot a tapegységbol. Csatlakoztassa a drotot

ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ
6 Fontos

Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizk6zponthoz,
ha ezek a miiveletek nem szerepelnek a kézik6nyvben.

AZ AKKUMULATOR CSEREJE

Az akkumulatort egy hivatalos szervizkzpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”).

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

A cseréhez csak a készlléknek megfelel6 eredeti pengét s N

hasznaljon. Modell BO15DEZ, BO20DEZ Biaie (4) screws (B)

Vagoépenge kodja: L20Z213600A_R

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye
tonkre a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitasahoz.

4. Helyezzen be egy Uj pengét, és rogzitse a csavarokat.

5. Forditsa vissza a robotot miikddési helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

¢ Atermék hasznos élettartama végén az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak minésil. Ezért nem
szabad normal haztartasi hulladékként, vegyes telepilési hulladékként (nem differencialt) vagy elkilonitett telepllési
hulladékként (differencialt) artalmatlanitani

* Ha elérkezik az artalmatlanitas ideje, a felhasznalénak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék Ujrahasznositasa a
helyi térvények kévetelményeinek megfelel6en térténjen; elsésorban az elektromos és elektronikus alkatrészeket
kell szétvalogatni és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak artalmatlanitasara engedélyezett
hulladékkezel6 kdzpontokban, vagy a terméket Uj vasarlaskor sértetlendl el kell vinni a keresked6hdz. Az elektromos
és elektronikus berendezések hulladékainak visszaélésszeri artalmatlanitasat pénzbirsaggal biintetik, amelyet az
artalmatlanitas helye szerinti tertileten hatalyos jogszabalyok allapitanak meg.

* Az elektromos és elektronikus berendezésekben talalhaté veszélyes anyagok potencidlisan karos hatassal vannak a
kérnyezetre és az emberek egészségére, ezért a felhasznalonak alapvetd szerepe van abban, hogy hozzajaruljon az ]
Ujrafelhasznalashoz, az Ujrahasznositashoz és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak barmilyen mas
maodon torténd hasznositasahoz.

¢ Minden kulénvalogatando és artalmatlanitand6 alkatrész meg van jeldlve.

0 Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, amelyek
potencidlisan karos hatassal lehetnek a kornyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékait megfeleléen és kizardlag specialis hulladékkezel6 kézpontokban szabad artalmatlanitani.

+ Csomagolas - A termék csomagolasa Ujrahasznosithaté anyagokbol késziilt, és fenntarthaté modon, specialis hulladékgyijté
konténerekben vagy engedélyezett hulladékkezel6 kdzpontokban kell artalmatlanitani.

*  Akkumulatorok - A régi vagy elhasznalt akkumulatorok a kérnyezetre és az emberek egészségére karos anyagokat tartalmaznak,
ezért nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani. A felhasznalénak az akkumulatorokat fenntarthaté médon, specialis
hulladékgyjté edényekben vagy engedélyezett hulladékkezelé kézpontokban kell artalmatlanitania.
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti és felelsséget vallal azért, hogy a termék:

akkumulatoros automata flnyird robot, LX2ZR modellje megfelel a kovetkezd eurdpai unids iranyelvekben elbirt alapveté
biztonsagi, egészségugyi és kornyezetvédelmi kévetelményeknek:

A gépekrol szo6l16 2006/42/EC iranyelv, az elektromagneses 6sszeférhetetlenségrél szolo 2014/30/EU iranyelyv,
aradiés (RED) iranyelv 2014/53/EU, a RoHS iranyelv 2011/65/EU, WEEE iranyelv 2012/19/EU, a kérnyezeti
zajkibocsatasrol sz6lé 2005/88/EK iranyelv;

megfelel a kdvetkezé EK-iranyelveknek:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 és EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (biztonsag);

EN 62233:2008 (elektromagneses mezdk);

EN 55014-1:2017 (emisszio);

EN 61000-3-2:2014 és EN 61000-3-3:2013 (emisszio);

EN 55014-2:2015 (immunitas);

EN 50419:2006 (WEEE - Berendezések jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagneses kompatibilitas)

ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

~Connect modullal (GPS, GPRS)” felszerelt modellek:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiospektrum-hatékonysag)

Kijelenti tovabba, hogy a 2005/88/EK iranyelv szerint az LWA hangteljesitményszint egy szignifikans mintan 59 dB + 2
dB (A-gorbével sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garantalt LWA-hangteljesitményszint kisebb, mint 61 dB
(A-gorbével sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), és hogy a 2005/88/EK és 2006/42/EK iranyelveknek megfeleld miszaki
dokumentacio elérhetd: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorszag.

Terranuova B.ni 2021/04/05

Bernini Fabrizio,
(VEZERIGAZGATO)

! ==
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja az 1999/44/EK eurdpai iranyelv valamennyi kdvetelményének alkalmazasat. A
jotallas kilondsen az eredeti vasarlastol szamitott 2 (két) éves idétartamban terjed ki az anyag- vagy gyartasi hibakra.

A ZCS nem garantalja a termék megszakitas nélkili vagy hibamentes miikodését, és nem vallal felelésséget az utasitasok be
nem tartasa miatt bekdvetkezett karokért. Tovabba ez a jotallas nem terjed ki az esztétikai karokra, mint peldaul a karcolasok,
horpadasok és horpadasok; a fogydeszkozokre, mint példaul az akkumulatorok, kivéve, ha a kart anyag- vagy kivitelezési hiba
okozta; a terméknek nem a ZCS altal gyartott vagy értékesitett tartozékokkal valé hasznalata altal okozott karokra; a baleset,
visszaélés, helytelen hasznalat, arviz, tiz vagy mas természeti esemény vagy kiilsé ok altal okozott karokra; a ZCS altal nem
engedélyezett szervizek altal végzett miveletek altal okozott karokra; vagy a ZCS irasos engedélye nélkil modositott vagy
atalakitott termékben bekdvetkezett karokra.

A ZCS kizarolagos joga, hogy a terméket vagy annak alkatrészeit (Uj vagy felujitott termékre) cserélje, vagy sajat belatasa szerint
felajanlja teljes visszatéritést vagy a vételarat. Visszatérités esetén a terméket, amelyre a visszatéritést kapta, vissza kell kiildeni
a ZCS-nek, és az a ZCS tulajdonaba kerdil.

Ajotallasiidészak soran a ZCS sajat belatasa szerint gondoskodik a normal hasznalat soran meghibasodott alkatrészek javitasardl

vagy cseréjérdl. A javitas vagy csere a ZCS megitélése szerint Ujonnan gyartott vagy felljitott hasznalt alkatrészek hasznalatat

foglalhatja magaban. A ZCS-nek tovabbi joga a hasonld értékl és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy alkatrészek

hasznalata is. A javitdshoz vagy cseréhez sziikséges alkatrészek vagy munkadij nem terheli az Ugyfelet, helyette a szallitasi

Ebltséglet kell medfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonlo értékl és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy alkatrészek
asznalatara is.

Jelen jotallas nem érinti az Ggyfeleknek az alkalmazando allami vagy nemzeti térvények szerinti torvényes jogait, az ezen
torvények altal megallapitott, az tgyfelet terheld, a jotallas érvényesitésére vonatkozo dijak kivételével.

Jelen jétallas a vasarlas orszagara korlatozédik, és abban a kiskereskedelmi tizletben érvényesithetd, ahol a robotot vasaroltak,
illetve a legkdzelebbi szervizkdzpontban. A meghibasodott robotot személyesen kell visszajuttatni a forgalmazéhoz vagy a
legkézelebbi szervizkézpontba. Futarszolgalattal torténd szallitas esetén, amelyet a vasarlonak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagolasaban, a szamla vagy a vasarlasi bizonylat masolataval egyutt kell elszallitani, amely tartalmazza a vasarlas datumat,
a sorozatszamot és a probléma leirasat.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK

GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE

e A jelen jotéllas alkalmazasi mddjairdl és barmilyen
informacidért forduljon a markakeresked6jéhez.

e Ajétallas csak akkor érvényes, ha:

- a hibas terméket a vasarlas datumat és a kereskedd nevét
feltintetd eredeti, olvashatdé szamlaval vagy vasarlasi
bizonylattal egyltt hozzak vissza.

+ Ajoétallas érvényét veszti, ha:

- a terméket nem a hasznalati és karbantartasi

utasitasoknak megfeleléen hasznaltak;

- a telepités vagy a hasznalat médja nem felel meg a
hasznalati utmutaténak;

- asorozatszamot torélték vagy az nem olvashato;

- barmilyen nem engedélyezett periférias eszkozt

hasznaltak, vagy a terméket modositottak;

- nem eredeti pétalkatrészeket vagy tartozékokat
hasznaltak;

- egy alkatrészt vagy tartozékot manipulaltak;

- a karbantartast az ugyfél vagy illetéktelen harmadik fél
végezte el;

- arobot, a tapegység, a toltéallomas vagy a tartozékok
meghibasodasa olyan légkdri tényezbkre vezethetd
vissza, mint példaul villamcsapas, lavina, foldcsuszamlas,
tulfesziltség, vihar, arviz, természeti katasztrofak stb.
altal okozott meghibasodas.

* Ajoétallas kizarasai és korlatozasai:
- a jotallas nem terjed ki a hasznalat kovetkeztében
elhasznalédo alkatrészekre, mint példaul a kefékre,

vagokésekre, vezetédrotokra, csapokra, szijakra,
kerekekre, pengékre, kabelekre és csatlakozokabelekre;

- olyan kuls¢ alkatrészek és mianyag tédmasztékok,
amelyek nem mutatnak gyartdsi hibat. A mdanyag
elszinezédése természeti okok vagy vegyi anyagok miatt;

- az akkumulatora vonatkozé jotallas csak az els6é hat
hoénap gyartasi hibaira korlatozédik;

- a motorokra 2 éves jétallas vonatkozik, 3000 Gizemorara
korlatozva.
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A garancidlis szerviz igényléséhez, valamint a ZCS termék
szervizelés céljabol torténd visszaklldésének helyére
és modjara vonatkozé konkrét utasitdsokért forduljon a
keresked6hoz, akitél a robotot vasarolta, vagy a legkdzelebbi
szervizkdzponthoz. A jotallasi jog érvényesitéséhez a
vasarlonak be kell mutatnia a termékrél az eredeti keresked6
altal kiallitott szamla vagy vasarlasi bizonylat eredeti
példanyat vagy masolatat. A korlatozott jétallas csak abban
az orszagban érvényes és érvényesithetd, ahol a ZCS
vagy ﬁ szerz6déses kereskeddk eredetileg értékesitették a
terméket.

TOVABBI MEGHATAROZASOK

Helyszini tamogatas

* Az (igyfél még a jotallasi idészak alatt sem jogosult helyszini
terméktamogatasra.

* Amennyiben helyszini tAmogatasra van szikség, a hivas
dija és a szervizkbzpont altal alkalmazott éradij az
ugyfelet terheli.

Javaslatok

» Tartsa meg az eredeti csomagolast.

« Orizze meg a szamlat vagy a vasarlasi bizonylatot (ennek
elmulasztasa a garancia elvesztéséhez vezethet).

Felhivjuk a figyelmet a kovetkezdkre:

e A vasarld koteles figyelmesen elolvasni a hasznalati
Utmutatot, és betartani az abban foglalt valamennyi
informaciot.
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